
Softstartery z serii  SMCW mogą być sto sowane  wszędzie tam, gdzie nie jest
wymagana kosztowna regulacja prędko ści obrotowej (pompy, wentylatory,
sprężarki, taśmy przenośnikowe, ...).
Ich  pra cująca jako pe łnookresowy regulato r kąta
fazowego ( regulowane są zarówno dodatnie, jak i ujemne połówki sinusoidy)
umożliwia efektywną redukcję prądu rozruchowego silnika indukcyjnego oraz
jego  rozruchoweg o momentu ob rotowego. 

 umożliwia optymalizację sieci energetycznej i jej ochrony oraz
uniknięcia fluktuacji napięcia, któ ra prowadzi do migotania światła.
Sof tstartery są tak  zbudowane, aby pomagały użytkownikowi w uzyskaniu
zgodności układu,  w którym pracują, z europejskimi normami i 
rozporządzeniami. Wyrób ten daje się łatwo wpasować  w istniejące aplikacje  
bez  modyf ikacji konfiguracji połączeń. SMCW może z łatwośc ią zastą pić
elektromechaniczny rozrusznik g wiazda-trójkąt  bez zmiany połączeń silnika!
W projektach zawierających trzy fazowy silnik indukcyjny może być za stosowany
jako zwykły  stycznik elekt romechaniczn y. Ponadto, so ftstarter  SMCW może 
pracować w  układzie “trójkąta”, co umożliwia mu sterowanie 1,73 raza
wię kszego  prądu niż standardowy softstarter.
SMCW pos iadają także , aby
informować osoby z utrzymania ruchu i zmniejszać koszty i opóźnienia
związane ze wznowieniem produkcji

6-tyrys torowa struktura

Redukcja prądu rozruchowego 
silnika

funkcje diagnostyczne i samospraw dzające

SMCW6080

Softstarter do trzyfazowych
     silników indukcyjnych

   200-480 VAC
7,5 kW (gwiazda)
  13 kW (trójkąt)

PODSTAWOWE DANE TECHNICZNE

TYPOWE POŁĄCZENIA

7,5 kW 4,3 kW 13 kW 7,5 kW 1 6 A 11,5 A   200 do
480 VAC

  
  -40 do
+ 100 C°

  
  24  V / 1 A
    AC/DC40-65 Hz

400 VAC
Gwiazda

Maks. moc silnika @40°C

230 VAC 230 VAC
Trójkąt

400 VAC Maks.

IAC53a@40°C

EN609 47-
     4-2

     Napięcie
      między-
      fazowe

Częstotli-
   wość
    sieci

Wejście
  Izolacja
  We/Wy/
Obudowa

Wyjścia
STATUS

Temp.
pracy

10-24 VDC 4 k V

GWIAZDA

Obciązenia części mech anicznych:

Duży prąd rozruchowy:

- hałas
- koszty konserwacji

- przewymiarowane zabezpieczenia
  silnika i sieci
- ryzyko  migotania

Prędkość

PrądIn

t

Prędkość

Prąd

Łagodny rozruch:

Brak dużego prądu 
rozruchowego:

- redukcja hałasu i kosztów
  konserwacji

- optymalizacja zabezpieczeń 
  silnika i sieci
- brak harmonicznych i problemów 
  z migotaniem

In

t

ZALETY ŁAGODNEGO ROZRUCHU Z SMCW

START BEZPOŚREDNI

ŁAGODNY ROZRUCH Z SMCW

TRÓJKĄT
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Napięcie przyłożone do 
silnika (”moment początkowy”)

Prąd 
rozruchowy
300 % In

Po
db

ic
ie

Sterowanie Stop Koniec szyb-
kiego zwalni ania

Z powrotem do
s tanu poc zą tkowego
i diagnostyki

Teoretyczny koniec
rampy napięciowej
ustawionej przez 
użyt kownika ( ts)

   Detekcja 
obrotów wa łu 
     s ilnika

Prędkość nomi-
nalna: koniec ła-
godnego rozru-
chu i zamknięcia
obejścia

Prędkość silnika

 Un
( )D OL

0,9

In

ts

0,2

0,8

0,7

0,6

0,5

0,4

0,3

0,1

0 t

Nn

 2IMPORT I DYSTRYBUCJA: SOLID LINK
Ul. Pocztowa 17, 53-313  Wrocław
Tel/fax: (071) 787-97-07,  www.solidlink .pl

NASTAWY I DIAGNOSTYKA

Elementy
    m ocy

Czas Mome nt Opcje

1-2: wyjście diagnost czne DI AG
2-3: wyjście BYPASS  (sterow anie 
       stycznikie m obej ściowym )
4-6: s terowanie
5-6: n agły ST OP (przerywa
       sterowan ie tyryst orów)

1L1 3L 2 5L3

2T1 4T2 6T3

1

2

3

4

6
5

Rys. 1 Schemat wewnętrzny Rys. 2 Opis

PODSTAWOWE DANE TECHNICZNE
Styki

Funkcja Diagnostyka Obejście Sterowanie Nagły s top Sieć  trzyfazowa
 (obowiązkowo)

Zasilanie silnika
 (obowiązkowo)

1,2 2 ,3 4,6 5,6 1L1, 3L2, 5L3 2T1, 4T2, 6T3

Wyjście Wyjście

Zwarte

  Normalnie 
   Rozwarte
 (AC lub DC)

  Normalnie 
   Rozwarte
 (AC lub DC)

      Normalnie 
   Rozwarte (AC)

      Normalnie 
   Rozwarte (AC)

Zwarte

Tak (4+ / 6-) Tak (5+ /  6-)

Rozwarte Od poziomu 3 x
      200 VAC

100 ms po sygnale 
      sterującym

Sta n wysoki (PNP)
  lub niski (NPN)

Wejście Wejście Wejście WyjścieWejście/
wyjście

Aktywne, gdy...

Polaryzacja

OPIS NASTAW  I OPCJI

Rys. 3 Opis różnych faz pracy silnika

Nastawa/
  Opcja Czas    Moment

początkowy Soft-stop  Obejście
 (by-pass) NPN / START Podbicie

Funkcja

   Sposób
Us tawienia

Rodzaj opcji
 st erowania
 softstartera

Rozruch wału 
      silnika

 Min. napięcie
przyłożone do
   silnik a przy 
       sta rcie

   Zwiększenie czasu
      trwania zbocza
       napięciowego  
            (rampy)

   Zmniejszenie czas u
      trwania zbocza
       n apięciowego 
            (rampy)

      Diagnostyka 
obecności obejścia
 (jeśli obejśc ie jest
           użyte)

Możliwości Ts=0 do 64 s 0 do 100% 0, 1/2, 1 lub 2 x ts
  aż do 64 s max

    PNP, NPN lub
obecność napięcia
       sieciowego

    0 do 100 ms
w zależności od ts

LEDs

Stero wanie

nastawy p odłączenia sil nika

p odłączenia sieci 3-fazowe j

 mikroprzełączniki
opcji ( za tabliczką)

Wyjścia
 Status

Mains - sieć

:  PNP

: NPN

: Mains

: 0xts

: 0,5xts

: ts

: 2xts
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NASTAWY I DIAGNOSTYKA

OPIS INFORMACJI DIAGNOSTYCZNEJ PODCZAS NORMALNEJ PRACY

Zatrzymany Brak zasilania lub urządzenie nieprawidłowo podłączone

Napięcie zasilania i fazy OK., silnik wykryty,  brak sterowania

Napięc ie zasilania i fazy OK., silnik wykryty, sterowanie
             wykryte i początek rampy soft-startu

Napięc ie zasilania i fazy OK., silnik wykryty, brak
       ste rowania i począt ek rampy soft-stopu

Napięc ie zasilania i fazy OK., silnik wykryty, sterowanie
                wykryte i koniec rampy soft-startu

Zatrzymany

Rozruch

Hamowanie

Dobiega do
 prędkości 
nominalnej

Wizualizacja
Silnik Prawdopodobna przyczyna

 Wyjścia
“Status”

Supply Line Load By pass Diag.

Zatrzymany Napięcie zas ilania zbyt niskie Sprawdzić fazy 3L2 i 5L3

Sprawdzić fazy 

Brak faz(y) 

Nieprawidłowa praca
   mikrosterownika

W obwodzie obciążenia wystąpił
 problem (czas owe odłączenie),
  który następnie zniknął, lecz 
       napięcie s terujące było 
                 przy łożone

   Odłączyć na chwilę
softstarter od zasilania

 Usunąć sterowanie
        na chwilę 

  W zasilaniu wystąpił problem
 (brak napięcia  lub brak fazy...),
   który następnie zniknął, lecz
      napięcie sterujące było 
                przyłożone

 Usunąć sterowanie
        na chwilę 

Brak obciążenia,
 zwarty tyrystor

Brak obejścia (jego sprawdzanie
  jest wymagane przez jedną z
   opcji mikroprzełączników)

   Brak faz(y),  częstotliwość
napięcia sieci poza zakresem,
         za dużo zakłóceń 

Sprawdzić fazy 

Sprawdzić połączenia silnika
               i tyrystory

Tyrystory nie mogą przejść
       w stan zamknięcia

Sprawdzić, czy połączenie pomiędzy
stykami 5 i 6 łączówki sygnałów ste-
rujących jest prawidłowo wykonane.
      Sprawdzić również, czy prąd
     obciążenia jest wystarczający

  Sprawdzić połączenia obejścia lub,
     gdy nie jest używane, wyłączyć 
                opcję sprawdzania

Zatrzymany

Zatrzymany

Pracuje

Zatrzymany

Zatrzymany

Zatrzymany

Zatrzymany

Zatrzymany

Supply Line Load Bypass Diag.

                    DIAGNOSTYKA W PRZYPADKU AWARII
Wizualizacja

Silnik Możliwa przyczyna Rozwiązanie
 Wyjścia
“Status”

 



LEGENDA

Wył. Miganie
Wył/zielona

  Miganie
Wył/czerwonaZielona Czerwona

WAŻNE INFORMACJE O DIAGNOSTYCE

1.

2.

3.

4.

  Urządzenie wykonuje kompletną  diagnostykę (zasilanie, obciążenie i własną), gdy napięcie zasilania jest
     wystarczające (od strony sieci lub sterowania).

  Urządzenie sprawdza obecność faz i zamknięcie tyrystorów jedynie w czasie zboczy napięciowych (softstart i
     softstop) i podczas stanu pełnego załączenia.

  Sterowanie unieważnia diagnostykę:

Jeśli problem występuje w czasie sterowania, urządzenie zamknie wszystkie tyrystory. Jeśli problem występuje
nadal podczas stanu pełnego załączania, to użytkownik otrzyma odpowiednią informację zgodnie z powyższą
tabelą.

  W przypadku “twardego stopu” (nie soft-stop), gdy sterowany jest duży silnik, urządzenie może czasowo
     sygnalizować problem dotyczący sieci. Wynika to ze szczątkowego napięcia na uzwojeniu silnika (wsteczna
     siła EM generowana przez rotację silnika i pozostałe pole magnetyczne). Ten środek bezpieczeństwa
     pozwala użytkownikowi uniknąć podłączenia silnika do sieci, gdy są tam złe warunki. Zjawisko to można
     zlikwidować przez zastosowanie soft-stopu, który powoli zredukuje szczątkowe pole magnetyczne
     wewnątrz silnika. Pozwoli to również uniknąć przepięcia na tyrystorach (zwiększając oczekiwany czas
     życia wewnętrznych warystorów). Dlatego zaleca się soft-stop nawet w przypadku silników o dużej 
     bezwładności.

 4IMPORT I DYSTRYBUCJA: SOLID LINK
Ul. Pocztowa 17, 53-313 Wrocław
Tel/fax: (071) 787-97-07, www.solidlink.pl  



Wejście

Wyjście

Funk cja

Funk cja

Usan

Diag.

1 & 2

24 VAC/DC
0  do 28 VAC/DC

60 V

Zoba cz wykresy rys.
    11  & 12, str. 6

Zobacz wykres na
     rys. 8, str. 6

Zobacz wykres na
     rys. 9, str. 6

Zobacz wykres na
    rys. 10, str. 6

  @ 100 ms
10 % okresu

0

1 A AC/DC

2,4 A AC/DC

500 mohm

100 Mohm

130 pF

0,5 ms
2 ms

Brak

                             Tak
Wewnętrzne warystory 25 V  rozmiar 7

Wskazuje koniec okresu rozruchu
     i może  być wykorzystane do
           ste rowania stycznika 
                  obejściowego

Wykrycie błędu w “otoczeniu”
lub wskazanie nieprawidło wej
           pracy urządzenia

2 & 3

Bypass

Usa

Ibyp/Ipbp

Ron

Roff

Coff

Ton
Toff

Iby/Ipb

Ibymin
Ipbmin

Usapmax

Ochrona przepięciowa

Minimalny prąd obciążenia

Maksymalny prąd ciągły

Przekrocze nie prądu

Ochrona zwarciowa

Re zystancja w sta nie przewodzenia

Rezystancja w stanie wyłączenia

Czas włączenia
Czas wyłączenia

Pojemność w stanie wyłączenia

Nominalne na pięcie pracy
Zakres napięcia pracy

Maksymalne niepowtarzalne
       napięcie s zczytowe

Uc

Uc<1 VDC

Ctrl

Sterowanie urządzenia

Sterowanie PNP Sterowanie NPN

4 &  6 4 & 6

2,5 VDC

5 0 do 100µADC

5 do 19 mADC Zobacz wykres
  Rys. 7, str. 6

20 mADC Zależy od Ut

1,5 VD C
Ucmax=28 VDC
-Ucmax=28 VDC

Utmax=28 VDC
-Utmax=28 VDC

Utmax=6 VDC
-Utmax=6 VDC

5 & 6

   Rozwieranie
połączenia z OV

10 do 24  VDC

8,5  V
-

- -

Natychmiast 
 zatrzymuje
 urządze nie

Urg. Stop

Ucmin
Ut

Ic
Ict

Numery styków, których dotyczy

Numery styków, których dotyczy

Minimalne napięcie sterujące
Maksymalny spadek napięcia

Maksymalne napięcie wejściowe
Maksymalne na pięcie wsteczne

Napięcie zwalniania

Prąd sterujący

Prąd prze łączający

Zakres napięcia sterującego 
   (zgodnie z EN60947-4-2)

           Rodzaj sterowania
(zależy od przełączników opcji)
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STEROWANIE
WEJŚCIA STERUJĄCE I WYJŚCIA STATUS

PARAMETRY ELEKTRYCZNE WEJŚĆ STARTU I STOPU

PARAMETRY WYJŚĆ STATUS

Rys. 4 Rys. 5 Rys. 6Sterowanie PNP Sterowanie NPN wykorzystanie wyjścia 
            STATUS

PARAMETRY

PARAMETRY

OPIS

OPIS

UWAGI

UWAGI

                  WARTOŚCI
    ( Podane d la te mperatury otoczen ia 20°C
                o ile  nie zazn aczono inaczej)

                  WARTOŚCI
    ( Podane d la te mperatury otoczen ia 20°C
                o ile  nie zaznaczo no inaczej)

U > 2,5 VDCt U >1,5 VDC t

Natychmia stowy STOP0V

0V

+

+

Uc

Sterowanie

lub

lub

Ic

Ict

Ut
1

3

4

5

6

2

Urg.

Stop

Ctrl

Byp.

Di ag.

Initia l

lub lub

Natychmia-
stowy STOP

0V

0V

+

Sterowanie

Ict
Ict

Ut Ut
1

3

4

5

6

2

U rg.

Stop

C trl

Byp.

Diag.

Initial

0 V

+

Ipb

IbyUsa

+/ - / ~

+/ - / ~

1

3

4

5

6

2

Urg.

Stop

C trl

Byp.

Di ag.

Initial

Stycznik obejściowy,
stycznik s iecio wy,
wskaźniki, PLC
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STEROWANIE

WYKRESY PARAMETRÓW WEJŚĆ STERUJĄCYCH I WYJŚĆ STATUS
Rys. 7 Rys. 8 Maks. prąd wyjścia “Status” w funkcj i

temperatury otoczenia
Charakte rystyka prądowo-napięciowa
    wejścia sterującego w trybie PNP

Prąd 
obciążenia

Iby / Ip b
(A)

Temperatura 
otoczenia

(°C)

Temperatura 
otoczenia

(°C)

U c 
zw aln iaj ące

Uc min

Napięcie sterujące
Uc (V)

Uc  max

Zakres napięć
sterujących zgodni e

z EN6 0947-4 -2

P rąd sterują cy
Ic  (m A)

Rys. 9 Rys. 10
Rezystancja  wyjścia “Status” w stanie prze-
wodzenia w funkcji temperatury otoczenia

Pojemność wyjścia “Status” w stanie
wyłączenia w funkcji napięcia wyjściowego

Poj emność
 wyj ścia

Coff
(pF)

Napięcie 
pomocn icze

Usa
(V)

R ezyst ancja
w yjś cia

Roff
(mohm )

Rys. 11 Rys. 12
Maks. liczba impulsów prądowych w 
zależności od czasu ich trwania dla

ochrony przepięciow ej wyjść “Status”
Charakterystyka  ochrony przepięciowej

wyjścia “Status”

10- 5

10

20

40

60
80

100

200

10-4 A10-3 10-2 10- 1 100 101 102 103

25

25

V

i

5

A

10-2

10-1

100

101

102

102

1 03

104

105

106

103

imax im ax

10 5

5

5

5

5

100 1000 100 005 5
tr

t
r

1x
2

8

10
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WYJŚCIA MOCY

PARAMETRY ELEKTRYCZNE WEWNĘTRZNEGO ZASILANIA

PARAMETRY OPIS UWAGI
                  WARTOŚCI
    ( Podane d la te mperatury otoczen ia 20°C
                o ile  nie zazn aczono inaczej)

Końcówki, których dotyczy
Ue
Is
f

tm

3L2 & 5L3
200  do 480 VAC
1 mA typowo

40-65 Hz

Zoba cz schemat 
we wnętrzny 
ry s.1 str. 2

100 ms

Zakres napięć
Pobór

Zakres częs totliwości
Czas włączania

PARAMETRY WYJŚĆ MOCY
PARAMETRY OPIS UWAGI                  WARTOŚCI

    ( Podane d la te mperatury otoczen ia 20°C
                o ile  nie zazn aczono inaczej)

Końcówki, których dotyczy

Pn

Pn

Uen
Ue

Uep

Ie
(AC53a )

Ie
(AC53a)

Ith
(AC1)

ITSM

I t2

Iemin

Ilk
Pf
F

dv/dt

di/dt
Ud
rt

Vto
Tjmax

Rthjc

Rthcs

Rthra

Tthra

Pn

1L1, 2T1,  3L2, 4T2, 5L3, 6 T3

7,5 kW

4,3 kW

13 kW

7,5 kW

230 VAC i 480 VAC
200  do 480 VAC

1200 V

Tak 
510 V wa rystory, rozmiar  14

11,5 A

16 A

22 A

1000 A

100 mA
7 mA
0 do 1

4 0 do 65 Hz
500 V/µs

50 A/µs
1,4 V

6,5 mohm

0,9 V

0,4 K/W

0,05 K/W

1,2 K/W

25 min

125 ºC

Tak, układ RC

5000 A s2

Pn

Zoba cz wykresy,
rys. 16 i 17, str. 8

Zoba cz wykres,
rys . 14, str. 8

@ 10 ms

@ 40 0 VAC 50 Hz

@ Ith
@ 125°C

@ 125°C

Łącznie: 3
elementy mocy

Np. łagodny 
rozruch lamp

Trudne warunki,
zoba cz wykres
rys . 15, str. 8

Norma lne warunki,
zobacz wykres
rys . 15, str. 8

Maks. moc silnika @ 400 VAC
Połączenie w gwiazdę (Y)

Maks. moc silnika @ 230 VAC
Połączenie w gwiazdkę (Y)

Maks. moc silnika @ 400 VAC
Połączenie w trójkąt (D)

Maks. moc silnika @ 230 VAC
Połączenie w trójkąt (D)

Nominalne napięcie pracy
Zakres napięcia pracy

Maksymalne niepowtarzalne 
napięcie szczytowe

Wewnętrzna ochrona przepięciowa

Maksymalny prąd ciągły AC53a
(silnik indukcyjny)

Maksymalny prąd ciągły AC1
(obciążenia rezystancyjne)

Maksymalny niepowtarzalny prąd 
przeciążenia ( 1 cykl 10 ms)

Parametr służący do 
doboru bezpieczników

Minimalny prąd obciążenia
Maksymalny prąd upływu

Współczynnik mocy
Zakres częstotliwości sieci

Dv/dt w stanie wyłączenia
Wewnętrzna ochrona przepięciowa

Maksymalny czas  narostu prądu
Spadek napięcia

Rezystancja spadku napięcia

Progowa wartość spadku napięcia
Maksymalna temperatura złącza

Rezystancja termiczna
złącze/podstawa na element mocy

Rezystancja termiczna
podstawa /radiator

Termiczna stała czasowa 
radia tora

Rezystancja termiczna radiatora
w pozycji pionowej

Nominalny prąd AC53a zgodnie
z EN609 47-4-2

(silnik indukcyjny)

@
  Tra=60°C

@
  Tra=60°C
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WYJŚCIA MOCY

WYKRESY PARAMETRÓW ELEMENTÓW MOCY
Rys. 13 Rys. 14 Charakterys tyka przeciążeniowa prądow a w

funkcji czasu t rwania przeciążeniaOpis elektryczny

Rys. 15 Prądy nominalne w funkcji temperatury otoczenia

Rys. 16 Rys. 17
Maks. liczba impuls ów prądowych w 
zależności od czasu ich trwania dla
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DANE OGÓLNE

IZOLACJA WEJŚCIE/WYJŚCIE
PARAMETR SYMBOL UWAGI                  WARTOŚCI

    (Podane dla temperatury otoczenia 20°C
                o ile nie zaznaczono inac zej)

Izolacja wyjście mocy/wejście
Izolacja wyjścia Status/wejście

Izolacja pods tawa/wejście
Izolacja wyjście S tatus/podstawa

Rezystancja izolacji
Pojemność izolacji

Uimp
Uied

Uimp

4 kV

4 kV

4 kV
2,5 kV

1 Gohm
<8pf

Uimp
Rio
Cio

PARAMETRY RÓŻNE 
PARAMETR SYMBOL UWAGI                  WARTOŚCI

    (Podane dla tempera tury otoczenia  20°C
                o ile n ie zaznac zono inac zej)

Obudowa
Montaż

Poziom hałasu

UL94V0

1500 g

Szyna DIN Omega (DIN50022 ) lub śrubami
Ciche słyszalne wibracje podczas fazy

rozruchu i zatrzymania
Waga

POŁĄCZENIA I WYMAGANE NARZĘDZIA PO STRONIE STEROWANIA
PARAMETR SYMBOL UWAGI

                  WARTOŚCI
    (Podane dla temperatury otoczenia 20°C
                o ile nie zaznaczono inac zej)

Połączenia
Wkrętak

Przekrój przewodów

Śrubowe
0,8 x 2mm

2,5 mm2

DANE KLIMATYCZNE
PARAMETR SYMBOL UWAGI                  WARTOŚCI

    (Podane dla temperatury otoczenia 20°C
                o ile nie zaznaczono inac zej)

Temperatura magazynowania
Temperatura pracy

Maks. temperatura radiatora
Odporność na wilgotne gorąco

(ciągłe)
Odporność na wilgotne gorąco

(cykliczne)

Ts tg
Tamb

Tc

-40 do +100ºC

100ºC

Zgodn ie z IEC 68 część 2 & 30

Zgodnie z IEC 68 część 2 & 3

-40 do +90ºC

POŁĄCZENIA I WYMAGANE NARZĘDZIA PO STRONIE MOCY
PARAMETR SYMBOL UWAGI                  WARTOŚCI

    (Podane dla temperatury otoczenia 20°C
                o ile nie zaznaczono inac zej)

Min. i maks . moment
dokręc ający

Liczba możliwy ch podłączeń
przewodów o maks. przkeroju

Połąc zenia
Wkrętak

Przekrój przewodów 1,5 do 6 mm (10 mm bez tulejki)2 2 

Śrubowe

1,8 do 3Nm

2

Posidriv 2 lub 0,8 x 5 ,5 mm

PARAMETRY NASTAW I WYMAGANE NARZĘDZIA 

PARAMETR SYMBOL UWAGI
                  WARTOŚCI
    (Podane dla tempera tury otoczenia  20°C
                o ile n ie zaznac zono inac zej)

“Time” i “Initial Torque”
“Czas ” i “Moment poc zątkowy”

>1,5 Ncm +/- 50 %

Kąt pomiędzy każdą pozycją

Liczba pozycji

Moment obrotowy potrzebny
do zmiany opcji

Nastawa

>3 Ncm +/- 50 %

2 dla każdego 
przełącznika

Przełączniki op cji

36º 0º

10

Przełąc zniki obrotowe:
brak  ograniczenia

obrotu
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DANE OGÓLNE

WYMIARYRys. 18
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NORMY

POZIOM EMISJI

CHARAKTERYSTYKA SYMBOL UWAGI   WARTOŚCI
    (Podane dla tempe ratury otoczenia 20°C o ile nie zaznaczono ina czej)

Zakłócenia w sieci EN55011

EN5 5011

Zakłócenia w sieci i emitowan e przez przekaźniki
półprzewodnikowe zależą od sposobu podłączenia i

k onfiguracji obciążenia.
Ponieważ metody testowania zalecane przez normy 

europejsk ie dotyczące kompatybilności
elektromagnety cznej prowadzą do wyników dale kich

od rzeczywist ości, zdecydowa liśmy się doradzać 
naszym klientom, aby przystosowali swój układ

filtrowania do swojego zastosowania.
Norma europejska  wymaga, aby
pomiary by ły wykonywane w stanie pełnego

włączenia (koniec fazy łagodnego rozruchu). Dlatego
nasze produkty nie przekraczają poziomu zakłóceń
dopuszczalnego dla zastosowań przemysłowych z

obciążeniami indukcyjnymi , takimi jak silnik
indukcyjny, i  nie wymagają 
Faza rozruchu, która może t rwać kilka minut, 

generuje wysta rczającą ilość zakłóceń, aby zak łócić
czułe urządzenia  znajdujące się w  pobliżu softstartera.

Jeśli takie problemy wystąpią,  prosimy o kontakt,
abyśmy mogli pomóc wybrać  odpowiedni fil tr.

EN60947- 4-2

dodatkowego filtru.

Zgodnie z normami dla zastosowań  przemysłowych
Zgodnie dla zasto sowań domowy ch

z zewnętrznym stycznikiem obejściowym
z normami 

< 30dbµV dla częstotliwości 30 do 230 MHz
< 37dbµV dla częs totliwości 230 do 1000 MHzZakłócenia  emitowane

Uwagi na temat
odkłócania

ATESTY
CHARAKTERYSTYKA SYMBOL UWAGI   WARTOŚCI

    (Podane dla temperatury otoczenia 20°C o i le nie zaznaczono inaczej)

Znak CE
C UL US

VDE 0805

EN60947-4-2
UL508

Tak
W trakcie załatwiania
W trakcie załatwianiaEN6 0950

DYREKTYWA W SPRAWIE NISKICH NAPIĘĆ (LVD)

CHARAKTERYSTYKA SYMBOL UWAGI   WARTOŚCI
    (Podane dla tempe ratury otoczenia 20°C o ile nie zaznaczono ina czej)

Norma
IP

EN60947-4-2
2L0

Praca w biurze

Zgodnie z VDE 160, część 100: bezpieczeństwo ręki
i palców

Poziom ochrony
Ochrona przed 

bezpośrednim dotknięciem

POZIOM ODPORNOŚCI NA ZAKŁÓCENIA
CHARAKTERYSTYKA SYMBOL UWAGI   WARTOŚCI

    (Podane dla tempe ratury otoczenia 20°C o ile nie zaznaczono ina czej)

Nie powoduje zmiany
stanu lub zniszczenia

Nie powoduje zmiany
stanu lub zniszczenia

Nie powoduje zmiany
stanu lub zniszczenia

Nie powoduje zmiany
stanu lub zniszczeniaEN61000-4-2Wyładowania 

elektrostatyczne

Pole elektromagnetyczne

Zakłócenia  impulsowe

Szoki elektryczne

Spadek napięcia

EN61000-4-3

EN61000-4-4

EN61000-4-5

8 kV w powietrzu
4 kV kontakt

10 V/m

1 kV bezpośrednio, różnica potencjałów międ zy
wejściem a wyjściem

2 kV bezpośrednio, wspólny potencjał między
wejściem a wyjściem

2 kV be zpośrednio po s tronie mocy
2 kV po stronie wejścia z zabezpieczeniem

ograniczającym przepięcia

EN61000-4-11
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INSTALACJA

Bezpieczniki sieciowe (trudne wa runki 
pracy zgodn ie z EN60947-4-2 )

Bezpieczniki sie ciowe (normalne 
warunk i pracy)

Prze kaźnik nadmiarowo-prądowy (trudne
wa runki pracy zgodnie z EN60947- 4-2)

Przekaźnik nadmiarowo-prądowy (normalne 
warunk i pracy)

Zdolność wyłączeniowa stycznika
obejściowego

Cewka stycznik a obejściowego
Ochrona  termiczna

Sposób łączenia/nastawy

K M1

A1/A2
T°C

FERRAZ 14 x 51 aM 20 A/500 V

Dobór przez użyt kownika

Dobór przez użyt kownika

Moeller Z00-16 class 10 A

16 A AC1

15 A max./15 W max.
Brak

Zgod nie z podanymi informacjami

OTOCZENIE SOFTSTARTERA
CHARAKTERYSTYKA SYMBOL UWAGI   WARTOŚCI

    (Podane dla temperatury otoczenia  20°C o ile nie  zaznaczono inaczej)

WAŻNE

UWAGA

!

N
IE

B
E

ZP
IE

C
ZE

Ń
ST

W
O

!

Instalacja tego urządzenia musi być wykonana przez 
poinformowane o elektrycznych niebezpieczeństwach (ryzyko porażenia
elektrycznego związane z poziomami napięć występujących w obwodzie).
Jakiekolwiek czynności w instalacji muszą być wykonane przy obwodzie
odłączonym od sieci elektrycznej przy pomocy urządzenia elektromechanicznego
zapewniającego wystarczającą izolację galwaniczną.
Urządzenie opisywane w tym dokumencie składa się z krzemowych elementów
półprzewodnikowych, 

 (prąd upływu i niespodziewane włączenie). Dlatego zaleca się użycie
urządzenia elektromechanicznego szeregowo z soft-starterem, które zapewni 
bezpieczną pracę w odłączonym obwodzie.
Nie wolno zatrzymywać silnika w nagłych przypadkach przy pomocy soft-startera.
Należy to zrobić przy pomocy urządzenia elektromechanicznego o odpowiedniej
zdolności wyłączania prądu.
W celu zapewnienia bezpiecznych warunków wykonywania czynności w
obwodzie, należy odłączyć soft-starter zarówno od sterowania, jak i od
pomocniczych źródeł zasilania.

wykwalif ikowane osoby

które nigdy nie zapewniają bezpiecznej pracy, gdy nie są
sterowane

1.
.

  
     
2.  Należy dopasować przekaźnik nadmiarowo-prądowy do silnika.
3.  Należy zwrócić uwagę, aby w czasie instalowania stycznika obejściowego (by-pass
     contactor) lub przewodów powrotnych przy połączeniu typu “trójkąt” nie dochodziło
     do zwarć .
4.  Jeśli planuje się podłączenie urządzeń do stycznika obejściowego (model SMCW ...1), to
     napięcie sterujące musi być podawane wystarczająco długo, aby nastąpiło zamknięcie
     obejścia. Nie należy usuwać opcji sprawdzania obejścia “byp”.
5.  W przypadku szybkiego podawania sygnałów sterujących miękkiego startu (softstart) i
     miękkiego stopu (softstop) bez czekania na koniec zboczy, silnik może się grzać. Należy 
     skontaktować się z dostawcą silników, aby wybrać odpowiedni model.

SMCW nie pracuje poprawnie w sieci prądu 3-fazowego, gdy przewód zerowy
silnika podłączony jest do przewodu zerowego sieci
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INSTALACJA
MOŻLIWOŚCI POŁĄCZEŃ

Rys. 19

Rys. 20

Sterowanie PNP

Sterowanie napięciem sieciowym

W2

W1

M3~

U2 V2
Połączenie w trójkąt

V1U1

A1 A2
KM 1

Informacj a d la
użytko wni ka

Sterowanie
/stop

Zasilanie
10-24 VDC

Napięcie 
pomocnicze

AC/DC

TºC

Stop
natychmia stowy

2T1

2T1

4T2

4T2

6T3

6T3

L1 L2 L3
1L1

1L1

3L2

3L2

5L3

5L3

L<50 cm

A1

A2

KM1

W2

W1

M3~

U2 V2
Połączenie w trój kąt

V1U1

A1 A2
KM1

Informacja dla
użytkownika

Napięcie 
pomocnicze

AC/DC
TºC

Stop
natychmia stowy

2T1

2T1

4T2

4T2

6T3

6T3

L1 L2 L3
1L1

1L1

3L2

3L2

5L3

5L3

L<50 cm

A1

A2

KM1
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INSTALACJA
MOŻLIWOŚCI POŁĄCZEŃ

Rys. 21 Sterowanie NPN

W2

W1

M3~

U2 V2
Połączenie w trójkąt

V1U1

A1 A2
KM1

Informacj a d la
użytkownika

Ste ro wanie
/stop

Napięcie 
pomocnicze

AC/DC

TºC

Sto p
natychmiastowy

2T1

2T1

4T2

4T2

6T3

6T3

L1 L2 L3
1L1

1L1

3L2

3L2

5L3

5L3

L<50 cm

A1

A2

KM1

Połączenie w trój kąt

L1 L2 L3

L<50 cm

2T1 4T2 6T3

1L1 3L2 5L3 A1

A2

KM1

Obciążenie

Połączenie w trójkąt

L1 L2 L3

L<50 cm

2T1 4T2 6T3

1L1 3L2 5L3 A1

A2

KM1

INNE MOŻLIWOŚCI OBCIĄŻEŃ
Łagodny rozruch transformatorów 3-fazowychŁagodny rozruch lamp jarzeniowy ch lub

podczerwonych (prąd AC1)
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INSTALACJA
MONTAŻ

Rys. 22

Rys. 24

Żeberka radiatora muszą być ustawione pionowo, aby zapewnić dobrą termiczną konwekcję.
Wokół urządzenia należy zostawić minimalną przestrzeń.

Montaż przy pomocy śrub

MONTAŻ NA SZYNIE OMEGA DIN (EN50022)
Mocowanie DemontażMontaż

UWAGA !
Wysoka temperatura

20 mm
mini.

20 mm
mini.

Ø 5,5 mm

Ø 5,5 mm

25 mm

10
0 

m
m

 



Przykłady obciążeń Przykłady obciążeń

Wykres momentu Wykres momentu

Zalecana nastawa czasu Zalecana nastawa czasu

Zalecana nastawa momentu Zalecana nastawa momentu

Miękki stop Miękki stop
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INSTALACJA
RADY ODNOŚNIE NASTAW

PRZYKŁADY NASTAW

OBCIĄŻENIA Z MOMENTEM WZRASTAJĄCYM JAK N  I 
MOCĄ WZRASTAJĄCĄ JAK N

2 OBCIĄŻENIA Z MOMENTEM MALEJĄCYM JAK 1/N
I STAŁĄ MOCĄ

UWAGA

Start bezpośredni Zalecane nastawy dla sprawdzenia
rozruchu silnika

Długi czas rozruchu dla lamp, transfo-
rmatorów (silnik może brzęczeć)

Nie można podać z góry lub łatwo powtórzyć konkretnej wartości czasu rozruchu, która jest jedynie
konsekwencją redukcji momentu silnika. Wartości nastaw przełącznika obrotowego <Time (s)> określają
tylko czas trwania zbocza napięcia przyłożonego do sil nika, ale nie koniecznie jego czasu rozruchu. G łówna
rola soft-startera SMCW polega na redukcji momentu silnika, aby chronić obciążenie silnika i sieć
elektryczną . Czas rozruchu jest jedynie konsekwencją i całkowicie zależy od samego silnika, jego
obciążenia i nastaw wybranych przez użytkownika.
SMCW nie może  o dużej bezwładności. Użytkownik może jedynie otrzymać czas
zatrzymania równy lub dłuższy niż proste odłączenie od sieci elektrycznej. Zastosowanie miękkiego stopu 
ma uzasadnienie jedynie wtedy, gdy obciążenie ma tendencję do hamowania silnika (pompy) lub gdy wyroby
przenoszone przez urządzenie muszą być powoli zatrzymane (przenośniki...). W przypadku obciążeń o 
dużej bezwładności , soft-stop może pomóc powoli zmniejszyć pole magnetyczne w silniku w celu uniknięcia
długotrwałych przepięć w obwodzie.

wyhamować obciążenia

wentylatory,
pompy centrofugowe

nawijanie materiałów n a wał
(kabel, papier, metal, tekstylia,

plastik,  ...)

Należy ustawić tak, aby silnik
nie b rzęczał

Należy ustawić tak, aby silnik
nie b rzęczał

1/2 czasu rozruchu (redukcja
pola magnetycznego)

1/2 czasu rozruchu (redukcja
pola magnetycznego)

maksimum (64 s)

maksimum (64 s)

zależy od wymaganego przez
użytkownika czasu rozruchu

zależy od wymaganego przez
użytkownika czasu rozruchu

zależy od wymaganego przez
użytkownika prądu

rozruchoweg o

zależy od wymaganego przez
użytkown ika  prądu

rozruchowego

zależy od wymaganej przez
użytkownika gładkości 

zatrzymania

zależy od wymaganej przez
użytkownika gładkości 

zatr zymania

Przykłady obciążeń Przykłady obciążeń

Wykres momentu Wykres momentu

Zalecana nastawa czasu Zalecana nastawa czasu

Zalecana nastawa momentu Zalecana nastawa momentu

Miękki stop Miękki stop

OBCIĄŻENIA ZE STAŁYM MOMENTEM I 
MOCĄ WZRASTAJĄCĄ JAK N

OBCIĄŻENIA WZRASTAJĄCE JAK N
I STAŁĄ MOCĄ

przenośniki, dźwigi, pompy o
sta łej wydajności

maszyny narzędziowe, 
m łyny obrotowe

 


