POLPRZEWODNIKOWY UKLAD DO
tAGODNEGO ROZRUCHU TRZYFA-
ZOWYCH SILNIKOW INDUKCYJNYCH
(SOFTSTARTER)

Softstartery z serii SMCW moga by¢ sto sowane wszedzie tam, gdzie nie jest
wymagana kosztowna regulcja predko $ciobrotowej (pompy, wentylatory,
sprezarki, tasmy przeno$nikowe, ...).

Ich 6-tyrys torowa struktura pracujgca jako petnookresowy regulator kata
fazowego (regulowane sg zarowno dodatnie, jak i ujemne potéwki sinusoidy )
umozliwia efektyw ng redukcje pradu rozruchowego silnika indukcyjnego oraz
jego rozruchoweg o mome ntu ob rotowego. Redukcja pradu rozruchowego
silnika umozliwia optymalizacje sieci energetyczneji jej ochrony oraz

unik nigcia fluktuacji napiecia, kté ra prowadzi do migota nia $wiatla.
Softstartery sg tak zbudowane, aby pomagaty uzytkow nikowi w uzysk aniu
zgodnos$ci uktadu, w ktérym pracuja, z europejskimi normami i
rozporzadzeniami. Wyréb ten daje sie tatwo wpasowac w istniejace aplikacje
bez modyfikacji konfiguracji potaczen. SMCW moze z tatwoscig zasta pi¢
elektromechaniczny rozrusmik g wiazda-trojkat bez zmiany potaczen silnika!

W projektachzawierajgcych trzyfazowy silnik indukcyjny moze by¢ za stosowany

jako zwykly stycznik elektromechaniczny. Ponadto, so ftstarter SMCW moze
pracowa¢ w uktadzie “tréjkata”, co umozliwvia mu sterowanie 1,73 raza

wie kszego pradu niz standardowy softstarter.

SMCW posiadajg takze funkcje diagnostyczne i samospraw dzajace, aby
informowac osoby z utrzy mania ruchu i zmniejsza¢ koszty i op6mienia
zwigzane ze wznowieniem produkdi

SMCW6080

Softstarter do trzyfazowych
silnikéw indukcyjnych

200-480 VAC
7,5 kW (gwiazda)
13 kW (tréjkat)

PODSTAWOWE DANE TECHNICZNE
Maks. moc silnika @40°C IAC53a@40°C Napiecie | Czestotli- Wyiscia lzolacja Tem
; e . p.
Gwiazda Trojkat ENeD947- | Miedzy- | wosé Wejscie | g¥aTus | Welwy/ pracy
400 VAC | 230VAC | 400VAC | 230VAC | Mals. 42 fazowe sieci Obudowa
T5KW | 43 KW 13 KW 7,5 kW 16A 15A ég%ﬂ% 4065Hz | 1024vDe | ZA¥ A | gy | 40 do
ZALETY LtAGODNEGO ROZRUCHU Z SMCW PO POLA A
START BEZPOSREDNI GWIAZDA TROJKAT

.*. Predkos¢
%— Obcigzenia czesci mech anicznych:
- hatas
- koszty konserwacji
9 Duzy prad rozruchowy:
- przewy miarowane zabezpieczenia
siinika i sieci
In ——fmd - ryzyko migotania
I
e
£AGODNY ROZRUCH Z SMCW
r

=3 Lagodny rozruch:

- redukcja hatasu i kosztow
konserwaciji

Predkos¢
/
!

Prad
.
=

=¥ Brak duzego pradu
rozruchowego:
- optymalizacja zabezpieczen
silnika i sieci
- brak hamonicznych i probleméw
z migotaniem

t

M3~

IMPORT | DYSTRYBUCJA: SOLID LINK
Ul. Pocztowa 17, 53-313 Wroctaw
Tel/fax: (07 1) 787-97-07, www.solidlink.pl




_NABFAWYF:

B AR

%_IXKA‘ ., . .

——

&+

——els =l

Rys. 1 Schemat wewnetrzny Rys. 2 Opis

s |

1ram i*

=

Czas Manent  Opcje

g.;_..ﬂ__ I =:3||'ﬁ(‘

— (= |

e[Sk #[#QH
—¥

T
21

l

Elementy
macy

[ |
(& || (mna mAm

412

1-2 wyjécie diagnost czne DIAG

2-3 wyj$cieBYPASS (steowanie
stycznikie m obg sciowym )

4-6: s erowanie

5-6: nagly ST OP (przerywa
sterowanie tyrystorow)

podigczenia sieci 3-fazowe j

| |

nastawy

mikroprzetaczniki
opcji (za tabliczka)

p odtacze niassil nika

PODSTAWOWE DANE TECHNICZNE

23 4.6 5,6 1L1, 3L2, 5L3 2T1, 4T2, 6T3
i i R . Sie¢ trzyfazowa Zasilanie silnika
Funkcja Diagnostyka Obejscie Sterowanie Nagty s top (obowiazkowo) (obowiazkow o)
wzjs's;l:l Wyjscie Wyjscie Wejscie Wejscie Wejscie Wyjscie
Stan wysoki (PNP) 0Od poziomu 3 x 100 ms po sygnale
Aktywne, gdy... Zwarte Zwarte lub niski (NPN) Rozwarte 200 VAC sterujacym
Normalnie Normalnie X .
i Normalnie Normalnie
Polaryzacja Rozwarte Rozwarte Tak (4+ /6-) Tak (5+/ 6-)
(AC lub DC) (AC lub DC) Rozwarte (AC) Rozwarte (AC)

OPIS NASTAW | OPCJI

Moment

Obejscie

Nastawa/ A
Opcja poczatkowy Soft-stop (by-pass) NPN / START Podbicie
Zwigkszenie czasu Min. napiecie Zmniejszenie czasu Diagnostyka i .
Funkei trwania zbocza przylozone do trwania zbocza obecnosci obejscia R:dzal opcji Rozruch watu
unkcja napieciowego sihika przy n apigciowego (jesliobejscie jest erowania silnika
g 5 softstartera
(rampy) starcie (rampy) uzyte)
PNP, NPN lub
T _ 0,112, 1lub 2 x ts il 0do 100 ms
o zliwosci Ts=0do 64 s 0do 100% w3 do 64 s max °be:'i‘:csig‘:‘v:8:$°'a w zaleznosci od ts
lime{s) I E” PNP
T DeaUE E - .
Sposéb 025 = pad e ||
Us tawienia 0 @ 4 Ln LI_"ﬁ ﬂ NPN
& ] 1 7 I:E
o ¥ oy 0 =E : Mains
Mains- sie¢

Napiecie przytozone do

Predkos¢ silnika
f

Prad Ak
ro?ruchowy I sinika ('moment poczatkowy”)
300 % In E Nn
I — : . t
" & 2 i+ L l 0
Sterowanie Predko§é nomi- Teoretyczny koriec  Stop Koniec szyb- powr otlem do
Detekd nalna: koniec - @mpy napgaowej kiegozwahiania stanu poczgtkowego
Ougéwq“?a|u godnego rozru-  ustawionej przez i diagnostyki
sinika chui zamknigcia Utkownika (ts)
obejscia
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OP OR A DIA O POD A OR A PRA
Supply Line Load By pass Diag.
Q Q Q — | Zatrzymany Brak zasilania lub urzadzenie nieprawidtowo podtaczone
Q Q O _— | Zatrzymany Napigcie zasilaniai fazy OK., silnik wykryty, brak sterowania
—_ — Napiecie zasilania i fazy OK., silnik wykryty, sterowanie
Q (X) Q 7 e Rozruch wykryte i poczatek rampy soft-startu
Dobiega do . A i .
_— predkosci Napiecie zasilania i fazy OK., silnik wykryty, sterowanie
— e nominalnej wykryte i koniec rampy soft-startu
J— J— . Napiegcie zasilania i fazy OK., silnik wykryty, brak
Q O @ e e Hamowanie sterowania i poczat ek rampy soft-stopu
[ )1A () A LI ¢ DAL A Ay >
Supply Line Load Bypass Diag.
. Q Q . Q — | T/ Zatrzymany Napiecie zas ilania zbyt niskie Spraw dzi¢ fazy 3L2i 5L3
Brak faz(y), czestotliwosé »
O ‘ O — | Zatrzymany napiecia sieci poza zakresem, S prawdz¢ fazy
zaduzo zakiécen
O . Q —e—— | —— | Pracuje Brakfaz(y) S prawdzié fazy
_ Brak obciazenia, Sprawdzi¢ potaczenia silnika
O . . S Zatrzymany zwarty tyrystor ityrystory
Brak obejscia (jego sprawdzanie Sprawdzié potaczenia obej$cia lub,
O . Q . Q - | Zatrzymany jest wymagane przez _Je!,inﬁ z gdy nie jest uzywane, wytgczy¢
opcjimikroprzetacznikow) opcje sprawdzania
Sprawdzi¢, czy polaczenie pomiedzy
‘ Q . Q . O Tervstory ni stykami 51 6 taczowki sygnalow ste-
- — Zatrzymany yrys ort; nie mlt()g_q przejsc rujacych jest prawidtowo wykonane.
W stan zamkniecla Sprawdz ¢ réwniez, czy prad
obcigzenia jest wystarczapcy
. ’ . J— ———— | Zatrzymany Nieprawidtowa praca Odtaczy¢ na chwile
- mikrosterownika softstarter od zasilania
W zasilaniu wystapit problem
O Q . Q Q (brak napiecia lub brak fazy...), Usunaé sterowanie
-_— _— | — _— |Zatrzymany ktory nastepnie zniknat, lecz y
napigcie sterujace byto na chwile
przytozone
W obwodzie obciazenia wystapit
O O . O . O problem (czas owe odtaczenie), Usunaé sterowanie
- |\ Zatrzymany ktéry nastepniezniknat, lecz na chwile

napiecie s terujgce bylo
przy tozone




. LEGENDA |
() O [ J OO o )

Wyt Zielona Czerwona

Miganie Miganie
Wyt/zielona Wyl/czerwona

WAZNE INFORMACJE O DIAGNOSTYCE

1. Urzadzenie wykonuje kompletng diagnostyke (zasilanie, obcigzenie i wkasng), gdy napiecie zasilania jest
wystarczajgce (od strony sieci lub sterowania).

2. Urzgdzenie sprawdza obecnos¢ faz i zamkniecie tyrystorow jedynie w czasie zboczy napieciowych (softstart i
softstop) i podczas stanu petnego zatgczenia.

3. Sterowanie uniewaznia diagnostyke:

Jesli problem wystepuje w czasie sterowania, urzadzenie zamknie wszystkie tyrystory. Jesli problem wystepuje
nadal podczas stanu petnego zatagczania, to uzytkownik otrzyma odpowiednig informacje zgodnie z powyzsza

tabela.

4. W przypadku “twardego stopu’ (nie soft-stop), gdy sterowany jest duzy silnik, urzgdzenie moze czasowo
sygnalizowac¢ problem dotyczacy sieci. Wynika to ze szczatkowego napiecia na uzwojeniu silnika (wsteczna
sita EM generowana przez rotacje silnika i pozostate pole magnetyczne). Ten Srodek bezpieczenstwa
pozwala uzytkownikowi unikng¢ podtaczenia silnika do sieci, gdy sa tam zle warunki. Zjawisko to mozna
zlikwidow aé przez zastosowanie soft-stopu, ktéry powoli zredukuje szczatkowe pole magnetyczne
wewnatrz silnika. Pozwoli to réwniez unikng¢ przepiecia na tyrystorach (zwiekszajac oczekiwany czas
zycia wewnetrznych warystorow). Dlatego zaleca sie soft-stop nawet w przypadku silnikow o duzej
bezwtadnosci.
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WEJSCIA STERUJACE | WYJSCIA STATUS

wykorzystanie wyjscia

Sterowanie PNP Rys. 5 Sterowanie NPN
n J.I_Ih.q L L
— ov, Ur
- .
lub Li ¢ Styeznik obejScion iy @ D_"‘: Urg
Stop styczn!k Sleciony, E g
Ic N wskaznili, PLC @ —ystop
Uc » » - Ctt @ _1__;'.' o
& et Y p. -|Usa | | by @
z | 3 Byp.
(Ut Dag. -
e | 1 - » » Dag,
———1  Inial :
v @ v Natychmia- Sterowanie Inb il
Naty chmia stowy STOP stowy STOP T

PARAMETRY ELEKTRYCZNE WEJSC STARTU | STOPU

WARTOSCI

PAR AMETRY OPIS (Podane dlate mperatury otoczenia20°C
oile nie zazn aczo noin aczej)
Wejscie Ctrd Urg. Stop
Natychmiast
Funkcja Sterowanie urza dzenia zatrzymuje
urzadze nie
. Rodzaj sterowania St ie PNP . Rozwie!'anie
(zalezy od przetacznikdéw opcji) erowanie Sterowanie NPN potaczenia z OV
Numery stykéw, ktérych dotyczy 4&6 48&6 58&6
Zakres napigcia sterujacego
(zgodniepzeENm947§-2)g Uc 10do24 VDC
Minimalne napiecie sterujace Ucmin 85V
Maksymalny spadek napiecia Ut - 25VDC 15VDC
Maksymalne napiecie wejsciowe Ucmax=28 VDC Utmax=28 VDC Utmax=6 VDC
Maksymalne na pigcie wsteczne -Ucmax=28 VDC -Utmax=28 VDC -Utmax=6 VDC
Napiecie zwalniania Uc<1 VDC U>25VDC U,>1,5 VDC
Prad sterujacy Ic 5do 19 mADC . - 2;3:% ,"2{,'_“:5
Prad przefgczajacy lct 50 do 100uADC 20mADC Zalezy od Ut

PARAMETRY WYJSC STATUS

WARTOSCI
PARAMETRY OPIS (Podane dla £ mperatury otoczenia 20°C
o le nie zaznaczo noinaczej)
Wyjscie Diag. Bypass
Numery stykoéw, ktérych dotyczy 1&2 28&3
. « ., | Wskazuje koniec okresu rozruchu
Wykrycie bledu w “otoczeniu P A
Funkcja lub wskazanie nieprawidio wej ! muszte byé w_ykorzyst:f\kne do
pracy urzadzenia e rowania stycznika
obejsciowego
Nominalne napiecie pracy Usan 24 VAC/DC
Zakres napiecia pracy Usa 0 do 28 VACDC
Makrs‘I);n?alr_leniepowtarzalne Usapmax 60V
pigcie s zczytowe
- Tak Zobacz wykresy rys.
Ochrona przepigciowa Wewnetrzne warystory 25V rozmiar 7 11 & 12, str. 6
Minimalny prad obcigenia :gﬁmm 0
. Zobacz wykres na
Maksymalny prad ciagly Iby/Ipb 1AACDC rys. 8’w§t,._ 6
. @100 ms
Przekrocze nie pradu lbyp/ipbp 24 A AC/DC 10 % okresu
Ochrona zwarciowa Brak
Zob ki
Rezystancja w stanie przewodzenia Ron 500 mohm © r;:_zgvgt;ees na
Rezystancja w stanie wytaczenia Roff 100 Mohm
. oy . . Zobacz wykres na
Pojemnos$é w stanie wylaczenia Coff 130 pF rys. 10,ystr. 6
Czas wiaczenia Ton 0,5 ms
Czas wytaczenia Toff 2ms
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WYKRESY PARAMETROW WE JSC STERUJACYCH I WYJSC STATUS
Rys. 8

R 7 Charakte rystyka pradowo-napieciowa
ys. wejscia sterujagcego w trybie PNP

4 Padstenyjgoy
Ic (mA)
a4

i
204
w4
L=t
1+
13-4
(1L N

Zakres napie¢
sterujacy ch zgodnie
ZEN6 0474 2

Uc
2waln ig gce

T /

gt

a2 4 & F 10 13 14 15 18 ¥ 31 G4 I8

Napiecie sterujgce
& (V)

Pojemnos¢ wyjscia “Status” w stanie

Rys. 9 wylaczenia w funkcji napiecia wyjsciowego
Pgemnose
wyj Scia
Coff
500 (PF)
40y
3040
200
100
Napiede
pomacnicze
1 1 | | 1 > Usa
10 20 30 40 BO V)

Charakterystyka ochrony przepieciowej

wyjscia “Status”

o

257

10° 10° 10° 10° 10 101G A 10°

i
i
L]
H
L]
:
o H
H
0.5 !
0,41 E
1
034 H
. :
H
8,14 !
[ Temperatura
11—t ——4+—4+—+—* otoczenia
I 3 M 4 50 60 TO 0 SO 100 110 1340 130 (°C)
Rezystancja wyjscia “Status” w stanie prze-
Rys.10 | \yodzenia w funkcji temperatury otoczenia
Rezystancja
B wysda
LOOD =
B7E~
T50-
625
500 =
376
250 -
12E-4L
Temperatura
L 1 1 1 1 1 L L otoczenia
I L] I ] L) I L L] .' (°c)
-0 -236 ¢ 26 BO T 100 136

Rys. 12

max

Prad

obciazenia

Iby

A)

Maks. prad wyjscia “Status” w funkcji
tem perat ury otoczenia

/lpb

Maks. liczba impuls 6w pra dowych w
zaleznosci od czasu ich trwania dla
ochrony przepieciow ej wyjs ¢ “Status”

m

510
10- 19

foiad e

-

i

10000
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PARAMETRY ELEKTRYCZNE WEWNETRZNEGO ZASILANIA

PARAMETRY

OPIS

 WYJSCIAMOCY

WARTOSCI

(Podane dla te mperatury otoczenia20°C

oile nie z&n aczo noinaczej)
Koncéwki, ktérych dotyczy 3L2&5L3
Zakres napie¢ Ue 200 do 480 VAC Zobacz schemat
Pobér Is 1 mA typowo we wnetrzny
Zakres czes totliwosci f 40-65 Hz rys.1str.2
Czas wiaczania tm 100 ms
PARAMETRY WYJSC MOCY

PARAMETRY

OPIS

WARTOSCI

(Podane dla te mperatury otoczenia20°C

oile nie zazn aczonoin aczej)
Koncowki, ktérych dotyczy 1L1, 2T1, 3L2,472,5L3, 6T3
Maks. moc silnika @ 400 VAC
Potaczenie w gwiazde (Y) Pn 75 kW
Maks. moc silnika @ 230 VAC P
Potaczenie w gwiazdke (Y) n 4.3 kW
Maks. moc silnika @400 VAC
Polaczenie w trojkat (D) Pn 13 kW
Maks. moc silnika @230 VAC
Polaczenie w trojkat (D) Pn 75 kW
Nominalne napiecie pracy Uen 230 VAC i480 VAC
Zakres napigcia pracy Ue 200 do 480 VAC
Maksymalne niepowtarzalne
napigcie szczytowe Uep 1200V
Wewnetrzna ochrona przepigciowa Tak Zoba cz wykresy,
510 V warystory,rozmiar 14 rys. 16i 17, str.8
Nominalny prad AC53a zgodnie le Trudne warunki,
z EN609 47-4-2 (AC53a) 1,5A zobacz wykres
(silnik indukcyjny) rys.15, str. 8
Maksymalny prad ciagty AC53a le Nomma Ine warunki,
(siinik indukcyjny) (AC53a) 16A zobacz wykres
yjny, rys.15 str. 8
Maksymalny prad ciagty AC1 Ith 2A Np.tagodny
(obciazenia rezystancyjne) (AC1) rozmuch lamp
Maksymalny niepowtarzalny prad Zoba cz wykres,
przeciazenia (1 cykl 10 ms) ITSM 1000 A rys.14, str. 8
Parametr stuzacy do 2
doboru bezpieznikow ft 00 A's @10ms
Minimalny prad obcigzenia lemin 100 mA
Maksymalny prad uptywu Ik 7mA @ 400 VAC 50 Hz
Wspétczynnik mocy Pf O0do1
Zakres czestotliwosci sieci F 40 do 65Hz
Dv/dt w stanie wytaczenia dv/dt 500 V/us
Wewnetrzna ochrona przepigeciowa Tak, uktad RC
Maksymalny czas narostu pradu dildt 50 Alus
Spadek napiecia ud 1,4V @ lth
Rezystancjaspadku napiecia rt 6,5 mohm @ 125°C
P rogowa wartos¢ spadku napigcia Vto 09V @ 125°C
Maksymalnatem peratura zigcza Tjmax 125°C
Rezystancja termiczna . tacznie: 3
ztaczelpodstawa na element mocy Rthjc 0.4 KIW elementy mocy
Rezystancja termiczna
podstawa /radiator Rthes 0,05 KW
Rezystancja termiczna radiatora @
W pozycji pionowej Rthra 12KwW ATra=60°C
Termiczna stata czasowa : @
radiatora Tthra 25min ATra=60°C
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WYKRESY PARAME TROW ELEMENTOW MOCY
Charakterys tyka przeciazeniowa pradowaw

is elektryczn M, : e
Sl ahliy ey Rys. 14 funkgcji czasu trwania przecigzenia
Sie¢ 3-fazowa
ITsm 1200
@A) [ TTTT] [ 11
A (wartosci
szczytowe)(go o .. —— wartosci powtarzalne
.I
800 — = = = = warto$ciniepowtarzalne H-
]
€0 i
ud "'-\\\ .
400 .\'\\‘- A
200 . S EEE —+-1
— =1
0
0.01 0.10 1.00 10.00
Czas (s)
Obciazenie
Rys. 15 Prady nominalne w funkcji temperatury otoczenia
Acssa 30 | | | 9045 Moc
Prad ciagty - te mp. radiabra ponize j 10 0°C rozpraszana
le 25 — 729
A Ny _ o
= = = temp.radiatom pmizej 80°C zgochie
L] \ zrmomg EN60947-4-2 1
20 v =] 56.4
™ N \
15 ~| \ 40.8
LY N .
10 . . 26.3
» L]
5 L] * . 12.6
*,
0 - 1 0

Tempe ratura otoczenia (°C)

Charakterystyka ochrony przepieciowej
(warystory)

Rys. 16

4000

2000
‘ 1~

— el

510
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T
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110

Maks. liczba impuls 6w pra dowych w
Rys. 17 zaleznosci od czasu ich trwania dla
ochrony przepieciowej wy jS¢ mocy
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IZOLACJA WEJSCIE/WYJSCIE

WARTOSCI
PAR AMETR SYMBOL (Podane dla £mperatury otoczenia 20°C
o ile nie zaznaczono inac zej)
lzolacja wyjscie mocy/wejscie Uimp 4kV
Izolacja wyjscia Status/wejscie Uied 25 kV

Izolacja pods tawa/wejscie Uimp 4 kV
|zolacja wﬂs’cie Status/podstawa Uimp 4 kV

Rezystancja izolacji Rio 1 Gohm
Pojemnos ¢ izolacji Cio <8pf

DANE KLIMATYCZNE

PARAMETR SYMBOL A o T 1] W——

o ile nie zaznaczono inac zej)

Temperatura magazynowania Tstg -40 do +100°C
Temperatura pracy Tamb -40 do +90°C
Maks. temperatura radiatora Tc 100°C
Odpornos¢ na wilgotne goraco . -
po (ciqg,'g gora Zgodnie z IEC 68 cze$é 2 & 3
Odpornosé naywlgotne goraco Zgodn e zIEC 68 czes¢ 2 & 30
(cykliczne)

POLACZENIA | WYMAGANE NARZEDZIA PO STRONIE STEROWANIA

WARTOSCI
PAR AMETR SYMBOL (Podane dla £mperatury otoczenia 20°C UWAGI

o ile nie zaznaczono inac zej)

Potaczenia Srubowe

Wkretak 0,8 x 2mm
Przekréj przewodéw 2,5 mm’

POLACZENIA | WYMAGANE NARZEDZIA PO STRONIE MOCY

WARTOSCI
PAR AMETR SYMBOL (Podane dla £mperatury otoczenia 20°C ‘ UWAG'

o ile nie zaznaczono inac zej)

Potac zenia Srubowe
Wkretak Posidriv 2 lub 0,8 x5,5 mm
Przekréj przewodéw 1,5 do 6 mm’ (10 mm’bez tulejki)
Min. i maks. moment
dokrec ajacy 1,8 do 3Nm

Liczba mozliwy ch podtaczen

przewodéw o maks. przkeroju 2

PARAMETRY NASTAW | WYMAGANE NARZEDZIA

WARTOSCI
PARAMETR SYMBOL (Podanedla #mperatury otoczenia 20°C

o ie nie zaznac zono inac zej)

“Time” i “Initial Torque”

N s .
astawa “Czas” i “Moment poc zatkowy” Przefaczniki op cji
. . 2 dla kazd
Liczba pozycji 10 przzlqcin?lgao
Przetac zniki obrotowe:
Moment obrotowy potrzebny i i
dozmiany opcji >1,5 Nem +/- 50 % >3 Ncm +/- 50 % brak ?b'ra‘;'lfze“'a
Kat pomiedzy kazda pozycja 36° 0°

PARAMETRY ROZNE

WARTOSCI
PARAMETR SYMBOL (Podane dla #mperatury otoczenia 20°C
o ie nie zaznac zono inac zej)
Obudowa UL94Vvo
Montaz Szyna DIN Omega (DIN50022) lub sSrubami

Ciche styszalne wibracje podczas fazy
rozruchui zatrzymania

Waga 1500 g

Poziom hatasu
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POZIOM ODPORNOSCI NA ZAKt OCENIA

WARTOSCI
c HARA KTE RYSTYKA SYMBOL (Podane dla tempe ratury otoczenia 20°C o ile nie zaznaczono ina czej)
Wytadowania . 8 kV w powietrzu Nie powoduje zmiany
elektrostatyczne EN61000-4-2 4 kV kontakt stanu lub zniszczenia
Pole elektromagnetyczne EN61000-4-3 10 Vim gtI:n'zlol‘:ng il:‘ji‘;;"z?: i);
2 kV be zposrednio po stronie mocy . . .
Zaktécenia impulsowe EN61000-4-4 2 kV postronie wejscia z zabezpieczeniem :t':n%ﬁ“lziwiizz&a:i);
ograniczajacym przepiecia
1kV bezposrednio, réznica p otencjatéw mied zy
i wejsciem a wyjsciem Nie powoduje zmian
Szoki elektryczne EN61000-4-5 2 kV bezposrednio, wspélny potencjat miedzy stanu lub znjiszczeni‘;
wejsciem a wyjsciem
Spadek napiecia EN61000-4-11

CHARAKTERYSTYKA SYMBOL

POZIOM EMISJI

WARTOSCI

(Podane dlatempe ratury otoczenia 20°C o ile nie zaznaczono ina czej)

Zgodnie z normami dla zastosowan przemystowych

Zaklécenia w sieci EN55011 Zgodniez normami dla zasto sowan domowy ch
z zewnetrznym stycznikiem obejsciowym
Zakiécenia emitowane EN55011 < 30dbuVdla cze stotliwosci 30 do 230 MHz

< 37dbuV dla czes totliwosci 230 do 1000 MHz

Uwagi na temat
odkiécania

Zaktocenia w sieci i emitowan e przez przekazniki
potprzewodnikowe zalezg od sposobu podtaczenia i
k onfiguracji obcig zenia.

Poniewaz metody testowania zalecane przez normy
europejskie dotyczace kompatybilnosci
elektromagnety cznej prowadzg do wynikéw dale kich
od rzeczywist osci, zdecydowalliSmy si¢ doradzac¢
naszym klientom, aby przystosowali swoéj uktad
filtrowania do swojego zastosowania.

Norma europejska EN60947-4-2 wymaga, aby
pomiary by ly wykonywane w stanie petnego
wiaczenia (koniec fazy tagodnego rozruchu). Dlatego
nasze produkty nie przekraczaja poziomu zakt6écen
dopuszczalnego dla zastosowan przemystowych z
obdazeniami indukcyjnymi, takimijak silnik

indukcyjny, i nie wymagaja i
Faza rozruchu, ktéra moze trwa¢ kilka minut,
generuje wystarczajacgilos¢ zaktocen, aby zaktéci¢
czute urzadzenia znajdujace sie w poblizu softstartera.
Jesdli takie problemy wystapia, prosimy o kontakt,
abysmy mogli poméc wybra¢ odpowiedni filtr.

DYREKTYWA W SPRAWIE NISKICH NAPIEC (LVD)

WARTOSCI
c HARA KTE RYSTYKA SYMBOL (Podane dlatempe ratury otoczenia 20°C o ile nie zaznaczono ina czej)
Norma EN60947-4-2
Poziom ochrony IP 2L0
Ochrona przed Zgodnie z VDE 160, czgs¢ 100: bezpieczenstwo reki
bezposrednim dotknigciem i palcow

ATESTY
WARTOSCI
CHARA KTE RYSTYKA SYMBOL (Podan e dlatemperatury otoczenia 20°C oile nie zaznazono inaczej)
Znak CE EN60947-4-2 Tak
CUL Us UL 508 W trakcie zatawiania
VDE 0805 EN6 0950 W trakcie zatatwiania Praca w biurze

IMPORT | DYSTRYBUCJA: SOLID LINK
Ul. Pocztowa 17, 53-313 Wroctaw
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" INSTALACJA

Instalacja tego urzadzenia musi by¢ wykonana przez wykwalifikowane osoby
poinformowane o elektrycznych niebezpieczenstwach (ryzyko porazenia
elektrycznego zwigzane z poziomami napie ¢ wystepujgcych w obwodzie).
Jakiekolwiek czynnosci w instalacji musza by¢ wykonane przy obwodzie
odlgczonym od sieci elektrycznej przy pomocy urzadzenia elektromechanicznego
zapewniajgcego wystarczajgcy izolacje galwaniczng.

Urzadzenie opisywane w tym dokumencie sklada sie z krzemowych elementéw
potprzewodnikowych, ktére nigdy nie zapewniajg bezpiecznej pracy, gdy nie sa
sterowane (prad uptywu i niespodziewane wiaczenie). Dlatego zaleca sie uzycie
urzadzenia elektromechanicznego szeregowo z soft-starterem, ktére zapewni
bezpieczng prace w odtgczonym obwodzie.

Nie wolno zatrzymywac silnika w nagtych przypadkach przy pomocy soft-startera.
Nalezy to zrobi€ przy pomocy urzadzenia elekiromechanicznego o odpowiedniej
zdolnosci wytgczania pradu.

W celu zapewnienia bezpiecznych warunkéw wykonywania czynnosci w
obwodzie, nalezy odtaczyc soft-starter zarowno od sterowania, jak i od
pomocniczych zrédet zasilania.

NIEBEZPIECZENSTWO!

1. SMCW nie pracuje poprawnie w sieci pradu 3-fazowego, gdy przewéd zerowy
silnika p odtagczony jest do przewodu zerowego sieci.

2. Nalezy dopasowac przekaznik nadmiarowo-pradowy do silnika.

3. Nalezy zwrdci¢ uwage, aby w czasie instalowania stycznika obejSciowego (by-pass
contactor) lub przewoddéw powrotnych przy potgczeniu typu “trojkat” nie dochodzito
do zwar€.

4. Jesli planuje sie podiaczenie urzgdzen do stycznika obejSciowego (model SMCW ...1), to
napiecie sterujgce musi by¢ podawane wystarczajgco dtugo, aby nastgpito zamkniecie
obejscia. Nie nalezy usuwac opcji sprawdzania obejscia “byp”.

5. Wprzypadku szybkiego podawania sygnatéw sterujgcych miekkiego startu (softstart) i
miekkiego stopu (softstop) bez czekania na koniec zboczy, silnik moze sie grzaé. Nalezy
skontaktowac sie z dostawca silnikow, aby wybra¢ odpowie dni model.

OTOCZENIE SOFTSTARTERA

WARTOSCI

CHARA KTE RYSTYKA SYM BOL (Podan e dla temperatury otoczenia 20°C o ile nie zaznaczono inaczej)
Bezpieczniki sieciowe (trudne wa runki
pracy zgodn ie zEN60947-4-2) FERRAZ14 x 51 aM 20 A/500 V

Bezpieczniki sie dowe (normalne

warunkipracy) Dobér przez uzyt kownika

Prze kaznik nadmiarowo-pradowy (trudne
warunki pracy zgodnie z EN60947-4-2)
Przeka znik nadmiarow o-pradowy (normalne
warunki pracy)

Zdolnos¢ wytaczeniowa stycznika

Moeller Z00-16 class 10 A

Dobér przez uzyt kownika

obejsciowego KM1 16 AAC1
Cewka stycznik a obejsciowego A1/A2 15 A max./15 W max.
Ochrona termiczna T°C Brak
Sposoéb taczenia/nastawy Zgod nie z podanymi_informacjami
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~ INSTALACJA

MOZLIWOSCI POLACZEN
Rys. 19 Sterowanie PNP
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Polgczenie w trojkat
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S— INSTALACJA
MOZLIWOSCI POLACZEN

Rys. 21 Sterowanie NPN
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Potaczenie w trojkat

INNE MOZLIWOSCI OBCIAZEN
tagodny rozruch lamp jarzeniowy ch lub

podczerwonych (prad AC1) tagodny rozruch transformatoréw 3-fazowych
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Polgczenie w trgjkat
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Potaczenie w trdjkat

Obcigzenie
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MONTAZ

Zeberka radiatora musza byé ustawione pionowo, aby zapewnié dobra termiczna konwekcje.
Wokoét urzadzenia nalezy zostawi¢ minimalng przestrzen.

Rys. 22

Wysoka temperatura
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Rys. 24 Montaz przy pomocy srub
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MONTAZ NA SZYNIE OMEGA DIN (EN50022)

Mocowanie
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~ INSTALACJA

RADY ODNOSNIE NASTAW
UWAGA

Nie mozna podac¢ z gory lubtatwo powtdrzy¢ konkretnej wartosci czasu rozruchu, ktéra jest jedynie
konsekwencja redukcji momentu silnika. Wartosci nastaw przetgcznika obrotowego <Time (s)> okres$laja
tylko czas trwania zbocza napiecia przytozonego dosilnika, ale nie koniecznie jego czasu rozruchu. Gtéwna
rolasoft-startera SMCW polega na redukcji momentu silnika, aby chroni¢ obcigzenie silnika i sie¢
elektryczng. Czas rozruchu jestjedynie konsekwencjg i catkowicie zalezy od samego silnika, jego
obcigzenia i nastaw wybranych przez uzytkow nika.

SMCW nie moze wyhamowac obcigzenia o duzej bezwtadnosci. Uzytkownik moze jedynie otrzymac czas
zatrzymania réwny lub dluzszy niz proste odtgczenie od sieci elekirycznej. Zastosowanie miekkiego stopu
ma uzasadnienie jedynie wtedy, gdy obcigzenie ma tendencje do hamowania silnika (pompy) Iub gdy wyroby
przenoszone przez urzadzenie musza by¢ powoli zatrzymane (przenosniki...). W przypadku obcigzen o
duzg bezwtadnosci , soft-stop moze pomaéc powoli zmniejszy¢ pole magnetyczne w silniku w celu unikniecia
dtugotrwatych przepie¢ w obwodzie.

PRZYKLADY NASTAW

Dtugi czas rozruchu dla lamp, transfo-
rmatorow (silnik moze brzeczec)

Zalecane nastawy dla sprawdzenia

Start b Sredni
art bezposredni rozruchu silnika

Iriftial
Torgue

30
IJ.'P' 04

L
@:
o7

OBCIAZENIA Z MOMENTEM MALEJACYM JAK 1/N
| STALA MOCA

Przykiady obciazen Zalecana nastawa czasu

OBCIAZENIA Z MOMENTEM WZRASTAJACYM JAK N? |
MOC A WZRASTAJACA JAK N

Przyktady obciazen Zalecana nastawa czasu

nawijanie materiatéw na wat
(ka bel, papier, metal, tekstylia,
plastik, ...)

wentylatory,
pompy centrofugowe

zalezy od wymaganego przez

uzytkownika czasu rozruchu maksimum (64 s)

Wykres momentu

Wykre s momentu Zalecana nastawa mom entu

Zalecana nastawa momentu

B 3 1 ;
C . . - L zalezy od wy maganego przez
Nalezy urs];itgvglrcztiga?by silnik uzytkownika pradu
€ rozruchoweg o
Miek ki stop Miekki stop
1/2 czasu rozruchu (redukcja 1/2 czasu rozruchu (redukcja
— N pola magn etycznego) N pola magnetycznego)

OBCIAZENIA ZE STALYM MOMENTEM |
MOC A WZRASTAJAC A JAK N

OBCIAZENIA WZRASTAJACE JAK N

| STALA MOCA

Zalecana nastawa czasu Przykitady obcigzen Zalecana nastawa czasu

Przyktady obciazen

przeno$niki, dZwigi, pompy o
stalej wydajnosci

maszyny narzedziowe,
miyny obrotowe

zalezy od wymaganego przez

maksimum (64 s) uzytkownika czasu rozruchu

Wykres momentu

Wykre s mome ntu

Zalecana nastawa momentu

zalezy od wymaganego przez
uzytkownika pradu
rozruchowego

zalezy od wy maganej przez
uzy tkownika gtad kosci
zatrzymania

Lo

N F 3

Zalecana nastawa momentu

Nalezy ustawic tak, aby silnik
nie brzeczat

Miekki stop

zalezy od wymaganej przez
uzytkownika gtad kosci
zatrzymania
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